= HAUBER

B ELEKTRONIK

Uktad monitorowania drgan
Seria HEO50

oo @ TO-Link [SIL1
C€ IECEE 2K ©@-

. predkosc¢ drgan (mm/s, rms)

. przyspieszenie drgan (g, rms)
. przyspieszenie drgan (g, peak)
. temperatura (°C)

. wyjécie 1: 10-Link lub
cyfrowe wyjscie przetgczajace

. wyjscie 2: analogowe wyjscie pradowe 4...20 mA lub
cyfrowe wyjscie przelgczajgce
. mozliwos¢ konfiguracji zakresow czestotliwosci: 10
... 1000 Hz

Data produkcji:

Oznaczenie typu:

Nr serii:

Betriebsanleitung
polnisch
Doc ID: M0O01-HEO50 Stand: 2024-11-28
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Instrukcja eksploataciji

Uktad monitorowania drgan
Typ HEO50

Wydanie: 2024-11-28

Uwaga!
Przed uruchomieniem produktu nalezy koniecznie przeczytac
ze zrozumieniem niniejszg instrukcje eksploataciji.

Wszelkie prawa, rowniez prawa zwigzane z ttumaczeniem, zastrzezone.
Zmiany zastrzezone.

W przypadku pytan prosimy o kontakt z firma:

HAUBER-Elektronik GmbH
FabrikstralRe 6

D-72622 Nurtingen
Niemcy

Tel.: +49 (0) 7022 / 21750-0
Faks: +49 (0) 7022 / 21750-50

info@hauber-elektronik.de
www.hauber-elektronik.de
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2.2

Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Informacje ogéline

Celem instrukcji bezpieczenstwa jest zapobieganie obrazeniom u ludzi i uszkodzeniom sprzetu
wynikajgcym z uzytkowania niezgodnego z przeznaczeniem, nieprawidtowej obstugi lub innego
nieprawidtowego uzytkowania urzgdzen, zwtaszcza w obszarach zagrozonych wybuchem.
Przed przystgpieniem do prac przy produkcie lub przed przekazaniem produktu do eksploatacji
nalezy doktfadnie przeczytac niniejszg instrukcje eksploatacji. Instrukcja eksploatacji musi by¢
zawsze dostepna dla wszystkich operatorow.

Nalezy sie upewni¢, ze przed przekazaniem produktu do eksploatacji lub przed rozpoczeciem
innych prac w obrebie produktu dostepna jest kompletna dokumentacja. Uzytkownik moze
zamowié brakujgce lub dodatkowe egzemplarze dokumentaciji, rowniez w innych jezykach.

Produkt skonstruowano zgodnie z najnowszym stanem techniki. Mimo to nie mozna wykluczy¢,
ze w przypadku nieprawidtowego obchodzenia sie z produktem, uzytkowania niezgodnego z
przeznaczeniem lub obstugi i konserwaciji przez osoby o niewystarczajgcych kwalifikacjach pro-
dukt moze stanowi¢ zagrozenie dla oso6b, maszyn i urzadzenh.

Kazda osoba, ktéra w zaktadzie uzytkownika zajmuje sie ustawieniem, obstugg i serwisowa-
niem produktu, musi przeczyta¢ i zrozumiec¢ niniejszg instrukcje eksploataciji.

Produkt mogg montowaé, demontowac, instalowaé i naprawia¢ wytgcznie osoby przeszkolone,
dysponujgce odpowiednimi kwalifikacjami oraz upowaznione.

Stosowane symbole

Ten symbol informuje o niebezpiecznym napieciu elektrycznym.

zpieczenstwa.

Ten symbol odnosi sie do informaciji, ktéra nie jest istotna z punktu widzenia
bezpieczenstwa.

CE Ten symbol odnosi sie do informaciji, ktéra jest istotna z punktu widzenia be-

Zakres obowigzywania instrukcji eksploataciji

Niniejsza instrukcja eksploatacji uktadu monitorowania drgan typu HEO50 dotyczy wszystkich
wariantéw HE050.
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4

Uktad monitorowania drgan, typ HE050

Uktad monitorowania drgan typu HEO0S50 jest czujnikiem do pomiaru predkosci drgan, przyspies-
zenia drgan oraz temperatury i mozna go stosowac np. do monitorowania drgah bezwzglednych
tozysk maszyn zgodnie z normg DIN ISO 10816. Ma on nastepujgce cechy:

. Dwa dowolnie konfigurowalne wyjscia
. Wyjscie 1: I0-Link lub cyfrowe wyjscie przetgczajgce
. Wyjscie 2: analogowe wyjscie pragdowe (4...20 mA) lub cyfrowe wyjscie
przetaczajgce
. Konfigurowalny zakres czestotliwosci 10 Hz ... 1000 Hz. Wszystkie dostepne zakresy
czestotliwosci patrz "Zakresy czestotliwosci (Ustawienia filtra)" na stronie 13.

. Opcjonalnie dopuszczenie w zakresie bezpieczenstwa funkcjonalnego SIL 1

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Typ HEO50 stuzy wytgcznie do pomiaru drgan mechanicznych oraz temperatury maszyn i
urzadzen mechanicznych. Produkt moze byé¢ uzytkowany wytgcznie zgodnie ze specyfikacjg za-
wartg w karcie katalogowej. Gtéwne obszary zastosowan: wentylatory, dmuchawy, silniki
elektryczne, pompy, wirdwki, rozdzielacze, generatory, turbiny i inne oscylujgce urzgdzenia me-
chaniczne.

Uzytkowanie urzadzenia niezgodnie z zaleceniami producenta moze negatyw-
nie wpltyng¢ na ochrone, jakg zapewnia urzgdzenie.

Zakres dostawy

Wszystkie warianty zawierajg nastepujgce elementy:

. uktad monitorowania drganh
. Skrocona instrukcja obstugi

Dokumenty i certyfikaty

Nastepujgce dokumenty i certyfikaty dotyczgce typu HEO50 mozna przeglgdac i pobraé na stro-
nie www.hauber-elektronik.de:

. certyfikat cULus

. deklaracja zgodnosci CE
. instrukcja eksploatacji
. IO-Link Description File



http://www.hauber-elektronik.de/

HAUBER-Elektronik GmbH

8 Obszary zastosowania i przyktady tabliczek znamionowych

Kodowanie HEO050.0.0.X.XXX HEO050.1.0.X.XXX HEO050.0.1.X.XXX

CG X X X
IEC
UK

cA
c@)us E507077 E507077 E507077
LISTED
Be- Klasyfikacja SIL 1
zpieczenstwo
funkcjonalne
Przykiad tab- | HJZ naueer H= nauser = HAUBER
liczki znami- o 12545 0 Temmnoc 13545 2 Type: HE05x.0.1.0.001 @ I0-Link

Item-no.: 1

Item-no. 1234
Serial-no.: 123456 / 2023
<T,.<+80°C

onowej

40°C<T,, <
IP66/67 Type 4X Enclosure

CEEC ¥ ®- T CEIEC ¥ @ %

Ord. Loc.

HAUBER-Elektronik GmbH HAUBER:-Elektronik GmbH HAUBER-Elektronik GmbH
72622 Niirtingen GERMANY 72622 Niirtingen GERMANY 72622 Niirtingen GERMANY
www.hauber-elektronik.de www.hauber-elektronik.de www.hauber-elektronik.de

Zastosowane normy

Wykaz norm wraz z odpowiednimi datami wydania znajduje sie na certyfikacie badania typu UE
ukfadu monitorowania drgan.

9 Uwagi dotyczace zakresu waznosci cULus

Aby zainstalowa¢ urzgdzenie zgodnie ze standardem UL/CSA/IEC, nalezy przestrzega¢
nastepujgcych zalecen.

Zabezpieczenie elektryczne

Urzadzenia muszg by¢ zabezpieczone za pomoca bezpiecznikdw,
wytgcznikow ochronnych, zabezpieczen przed przegrzaniem, obwodéw ogra-
niczajgcych impedancje lub podobnych srodkéw w celu zapewnienia ochrony
przed nadmierng mocg wyjsciowg w przypadku awarii w urzgdzeniu. Zabe-
zpieczenie musi by¢ stosowane na przewodach zasilajgcych i tgczeniowych.

W poblizu urzgdzenia musi by¢ zainstalowany odpowiedni wytgcznik ochronny
na 30 V /3 A wg standardu UL 489 / standardu CSA (C22.2) No.5/IEC
60947-2.

W poblizu urzgdzenia musi by¢ zainstalowany odpowiedni bezpiecznik wg
standardu UL 248 / standardu CSA (C22.2) No.248 / IEC 60127. Bezpiecznik
musi posiadaé zwtoczng charakterystyke wyzwalania typu ,T”.

>p B
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10 Dane techniczne

10.1 Dane ogo6lne

0 Zakres pomiarowy i zakres czestotliwosci mozna ustawi¢ przez 10-Link.

Doktadnos¢ pomiaru:
Punkt kalibraciji:

Czutos¢ poprzeczna:

Zakres czestotliwosci:

Maksymalne przyspiesze-
nie:

Trwatosc:

Tab. 1: Dane ogélne

+10% (zgodnie z DIN ISO 2954)
0,5 %w punkcie kalibracji

bez 10-Link: 90% zakresu pomiarowego @ 159,2 Hz
z |O-Link: 1g (rms) @ 159,2 Hz

< 5%

Mozliwo$¢ wyboru w zakresie od 10 Hz do 1000 Hz. Patrz réw-
niez Zakresy czestotliwosci (Ustawienia filtra), strona 13.

159

10 lat
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Dane elektryczne
Napiecie zasilania:
Pobér pradu (maks.):
Pobér prgdu (maks.)

bez stykéw zataczajgcych:

Wyjscie Out 1 (styk 4)
Sygnat wyjsciowy:
Wyjscie Out 2 (styk 2)
Sygnat wyjsciowy:

Styki zalagczajace
Sygnat wyjsciowy:
Wersja elektryczna:
Funkcja wyjscia:

Poziom przetaczania:

Obcigzalno$¢ prgdowa na
wyjscie:

Zabezpieczenie przed zwar-

ciem:

Odpornos¢ na przecigzenie:

18...30 vV DC*
700 mA
120 mA

IO-Link lub styk zatgczajacy

4...20 mA (proporcjonalnie do zakresu pomiarowego) lub styk
zatgczajacy

sygnat przetgczajacy
PNP
NO / NC (low-active / high active)

0 V: Low
24 V: High
Poziom High odpowiada napieciu zasilania minus 2 V

100 mA (Out 1)
500 mA (Out 2)

tak*

tak*

* Aby eksploatacja czujnika odbywata sie zgodnie z wymogami UL, przewody zasilajgce i
przewody do przesytu danych muszg by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem posiadajgcym apro-

bate UL.

Tab. 2: Dane elektryczne
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10.3

Zakres roboczy uktadu monitorowania drgan

Zakres roboczy jest niezalezny od zakresu pomiarowego. Mozna go wyprowadzi¢ z maksymal-
nego przyspieszenia, ktére wynosi £15 g we wszystkich czestotliwosciach. Maksymalnie mierz-
alna predko$¢ drgah wynika z wzoru

Umax = f Amax

Dla drgan sinusoidalnych
amax

Umax = W

llustr. 1pokazuje zakres roboczy uktadu monitorowania drgan, ktéry jest ograniczony przez
maksymalnie mierzalng predkos¢ drgan w mm/s, rms uzalezniong od czestotliwosci w Hz.

200
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1>

llustr. 1: Wykres — zakres roboczy

1 Czestotliwosé w Hz

2 Predkos¢ drgan (mm/s, rms)

3 Zakres roboczy uktadu monitorowania drgan
Przyktady odczytow:

Czestotli- Maksymalnie mierzalna

wos¢ predkosé drgan

(Hz) (mm/s, rms)

250 93,6

400 58,5

1000 23,4

Tab. 3: Przyktady odczytow — zakres roboczy
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104 Typowa charakterystyka czestotliwosci

T T T
1 10 100 1000

1-->

llustr. 2: Typowa charakterystyka czestotliwo$ci 10 Hz do 1000 Hz

1 Czestotliwosé w Hz
2 Wzmocnienie w dB
10.5 Wymiary obudowy
72,50 .
B 62,50 10|
I 12,90 8
e - -
~
g !
e 7 =
| o000 ] \ ) “[\ CO,
@ _ 0000 ol — (M
| sees Il =1e |0
Y \ =L
. \
f \ i
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4
llustr. 3: Obudowa z wtykiem M12 Wszystkie wymiary w
mm
1 Wtyk M12
2 SW24
3 Mocowanie
4 Kierunek pomiaru wzdtuz osi mocowania

10
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10.6 Dane mechaniczne

HEO50" na stronie 18.

o Pozostate materiaty i mocowania zamieszczono w rozdziale "Kodowanie

Materiat obudowy:

Mocowanie:

Sposodb montazu:
Kierunek pomiaru:
Moment dokrecenia czujnika

Maksymalny moment obro-
towy dla nakretki ztgczkowej
M12 przy wtyku

Masa:

Stopien ochrony:

Temperatura otoczenia Ta:

Temperatura gtowicy pomi-
arowej Twm:

Maks. wilgotnosc powietrza:

Tab. 4: Dane mechaniczne

11 Przylacza

Wtyk, M12, 4-stykowy

Stal nierdzewna V2A, nr materiatu: 1.4305 (standard)

Rozmiar klucza 24 (szesciokagtny)
M8 x 8 mm
Skok gwintu: 1,25 mm (standard)

W pozycji stojgcej / pionowo albo w pozycji lezacej / poziomo
wzdiuz osi mocowania

8 Nm

0,4 Nm

ok. 90 g

po podtgczeniu:

IP 66/67

Type 4X Enclosure

Produkt nadaje sie do uzytkowania na zewnatrz budynkéw

-40°C £ Ta< +80°C

-40°C = Tm = +85°C
100%
Styk 1: L+ 18...30 Vv DC
Styk 2: Out 2 4...20 mA lub styk zatgczajgcy
Styk 3: L- 0V/GND
Styk 4: Outl I0-Link lub styk zatgczajacy

Do ukfadu monitorowania drgan HEO050 nadajg sie kable typu C i typu F marki Hauber. Majg
one kolory zyt standardowego kabla przytaczeniowego.

1:_3 | BN

21— WH

3 >—] BU

4>— BK
C

11
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12
12.1

12.2

12.3

12.4

125

IO-Link Opis funkcjonalnosci
Wprowadzenie

IO-Link to pierwsza na $wiecie znormalizowana technologia IO (IEC 61131-9) do komunikaciji z
czujnikami i urzgdzeniami wykonawczymi. Wydajna komunikacja punkt-punkt bazuje przy tym
na znanym od dawna 3-zytowym potaczeniu czujnikdw i elementéw wykonawczych bez dodat-
kowych wymagan dotyczacych materiatu kabla. |O-Link nie jest wiec magistralg polowa, lecz
rozwinigciem dotychczasowej, sprawdzonej technologii tgczenia czujnikow i elementéw wy-
konawczych.

10-Link umozliwia zaréwno odczytywanie, jak i zapisywanie danych. Do tego celu wymagany
jest 10-Link Master, ktéry mozna naby¢ oddzielnie.

Ustuga parametryzacji oprogramowania

Oferujemy tworzenie i programowanie specyficznych dla klienta parametryzacji w ramach wymi-
enionych ponizej opcji. Niektére ustawienia parametrow oprogramowania mozna znalez¢ w ro-
zdziale "Kodowanie HEO50" na stronie 18.

Dane og6lne

Spetnia wymogi standardu 10-Link System and Interface 1.1 (V.1.1.3)

Compliance I0-Link 1.1. Version 1.1.3 / Package 2020

Wszystkie parametry i adresy sg szczegdtowo wymienione w osobnym dokumencie dotyczgcym
opisu interfejsu. HAUBER-Elektronik udostepnia réwniez plik IO-Description File (IODD) dla IO-
Link Master (oba dokumenty mozna znalez¢ na naszej stronie internetowej w zaktadce Down-
loads). Niniejszy rozdziat zawiera przeglad funkcji.

Wielkos$ci mierzone i zmienne procesowe

Za posrednictwem |O-Link mozna na biezgco wywotywac nastepujgce wielkosci mierzone i zmi-
enne procesowe.

- Wartosc¢ skuteczna predkosci drgan (0,01 mm/s, rms)

- Wartosc¢ skuteczna przyspieszenia drgan (0,01 g, rms)
- Wartosc¢ szczytowa przyspieszenia drgan (0,01 g, peak)
- Temperatura (1°C)

- Stan wewnetrznego testu samoczynnego

- Stan bledow

- Stany wszystkich sygnatéw przetgczajgcych

Wyijscia
Wyjscia mozna przyporzadkowaé w nastepujgcy sposoéb:
Wyjscie 1 dziata jako interfejs 10-Link czujnika, gdy tylko czujnik zostanie podtgczony do IO-Link

Master. Alternatywnie (jesli czujnik nie jest podigczony do IO-Link Master), wyjscie 1 moze
pozosta¢ nieprzypisane lub dziata¢ jako cyfrowy styk zatgczajacy.

Wyjscie 2 mozna skonfigurowac jako wyjscie analogowe 4...20mA albo jako styk zatgczajacy
albo ,nieaktywne”. Jako sygnat analogowy dostepne sg wszystkie wielkosci mierzone. Zakres
pomiarowy sygnatu analogowego mozna dowolnie wybra¢ w ramach zakresu zdefiniowanego
przez producenta.

12
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12.6

12.7

12.8

Sygnat przetaczajacy

Dla kazdej wielkosci mierzonej lub zmiennej procesowej dostepne sg w czujniku dwa konfiguro-
wane sygnaly przetgczajgce (,alarm wstepny i glowny”), ktére mogg by¢ wysytane poprzez 10-
Link lub jedno z dwoéch wyjs¢ skonfigurowanych jako styk zatgczajacy.

Dla kazdego sygnatu przetgczajgcego osobno mozna dokonaé nastepujgcych ustawien:
- Wartosci graniczne (w odpowiedniej jednostce wielkosci mierzonej)
- Opodznienie w ms (1 ms ... 60 000 ms)
- Tryb:
o 0: nieaktywny
o 1:funkcja alarmu (,single Point”). W tym trybie warto$¢ graniczna 2 jest ignoro-
wana.
o 2: Funkcja okna, tzn. przetgczenie sygnatu nastepuje, gdy warto$¢ spadnie
ponizej wartosci granicznej 2.
- Histereza:

o Opisuje opdznienie przetgczenia w odniesieniu do wartosci granicznej. Stan-
dardowo wynosi ona 2% i mozna jg dowolnie skonfigurowac tylko dla tempera-
tury (0K ... 20 K)

Zakresy czestotliwosci (Ustawienia filtra)

Istnieje mozliwo$¢ wyboru sposréd czterech wstepnie zdefiniowanych zakreséw czestotliwosci:
0: 10 Hz ... 1000 Hz

1: 10 Hz ... 500 Hz

2:10Hz ... 100 Hz

3:10Hz ... 50 Hz

Dane dotyczace konserwacji

Ponizsze dane sg dostepne wytgcznie przez |O-Link i nie mozna ich skonfigurowaé na wyjsci-
ach.

Licznik

Istnieje mozliwos¢ skonfigurowania dodatkowej warto$ci granicznej dla kazdej wielkosci mierzo-
nej (niezaleznie od wczesniej wymienionych sygnatéw przetgczajgcych). W odniesieniu do tej
wartosci granicznej istnieje licznik, ktory zlicza liczbe przekroczen oraz licznik, ktory zlicza sume
czasu trwania przekroczen. Dla obu licznikdw mozna skonfigurowac¢ zdarzenie 10-Link, ktére
zgtasza przekroczenie wartosci licznika, ktéra ma zosta¢ skonfigurowana.

13
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13
13.1

13.2

Instalacja i uruchamianie
Informacje ogo6lne

Instalacje i uruchomienie uktadu monitorowania drgan moze wykonaé¢ wytacznie upo-
wazniony wykwalifikowany specijalista znajacy przepisy bezpieczenstwa obowigzujace
podczas prac z elementami elektrycznymi!

niami elektrycznymi i uszkodzeniami mechanicznymi! Bezwzglednie przestrz-

f Chroni¢ przewdd przytgczeniowy i ewentualne przediuzacze przed zakiéce-
egac lokalnych przepisow i instrukcji!

Zastosowany przewod przytgczeniowy musi by¢ odpowiedni dla obszaru
zastosowania.

Zalecamy przewdéd HAUBER typu C lub typu F. Dalsze informacje znajdujg
sie w rozdziale "Akcesoria" na stronie 16.

Plan przytaczy / koncepcja uziemienia

Petle uziemienia wzgl. masy to najczestsze problemy w uktadach pomiarowych z wrazliwymi
czujnikami. Powstajg one wskutek niepozadanych réznic potencjatéw w obwodzie migedzy czu-
jnikiem a jednostkg analizujgca.

0 Nalezy zapewni¢ bezpieczne podtagczenie elektryczne uziemienia.

Koncepcja uziemienia przewiduje, ze ekran przewodu czujnika jest elektrycznie potgczony za
posrednictwem nakretki radetkowanej z obudowg czujnika i na jednostce analizujgcej lub na
szafie rozdzielczej jest on potaczony z potencjatem ziemi. W przypadku dtugich przewodow
zaleca sie odizolowanie ekranu od jednostki analizujgcej (4), aby unikng¢ przeptywu pradéw
wyréwnawczych przez ekran.

el

llustr. 4: Standard Koncepcja uziemienia

Uziemienie maszyny

Jednostka analizujgca (urzadzenie pomiarowe, sterownik PLC, IO-Link Master...)
Ekran przewodu

Potencjat ziemi — jednostka analizujgca

A W NP
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14
141

14.2

Montaz i demontaz
Informacje ogélne

Montaz i demontaz uktadu monitorowania drgan oraz prace montazowe i demontazowe w ob-
rebie uktadu monitorowania wolno powierza¢ wytgcznie upowaznionemu specjaliscie
znajgcemu przepisy bezpieczenstwa obowigzujgce podczas prac z elementami elektrycznymi!

nie — przez przewdd masy maszyny na powierzchni montazowej lub osobny

f Obudowa uktadu monitorowania drgan musi by¢ uziemiona poprzez mocowa-
przewoéd ochronny (PE)!

Mocowanie uktadu monitorowania drgan na powierzchni montazowej

Wymagania
. Powierzchnia montazowa musi by¢ czysta i réwna, tzn. wolna od farby, rdzy itp.
. Powierzchnia gtowicy pomiarowej uktadu monitorowania drgan musi przylega¢ réwno do

powierzchni montazowej.

Narzedzie
. Klucz ptaski, rozmiar 24

Czynnosci i wskazowki

. Mocno wkreci¢ uktad monitorowania drgan w otwér gwintowany powierzchni montazowe;j
za pomocg klucza ptaskiego. Moment dokrecenia powinien wynosi¢ 8 Nm.

. Nie przekracza¢ momentu dokrecenia 0,4 Nm dla nakretki ztgczkowej M12 ztgcza wty-
kowego.

Aby wartosci pomiarowe byly doktadne, uktad monitorowania drgan musi by¢
docisniety do powierzchni montazowej!

Unika¢ konstrukcji pomocniczych do zamocowania! Jesli jest to niemozliwe,
wykonaé jak najbardziej sztywne konstrukcje pomocnicze!

Petle uziemienia wzgl. masy to najczestsze problemy w uktadach pomi-
arowych z wrazliwymi czujnikami. Powstajg one wskutek niepozadanych réznic
potencjatéw w obwodzie miedzy czujnikiem a jednostkg analizujgca. Jako sro-
dek zaradczy zalecamy nasz Plan przytgczy / koncepcja uziemienia.

Nalezy zapewni¢ bezpieczne podtgczenie elektryczne uziemienia.

15
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15 Akcesoria

Dla uktadu monitorowania drgan typu HEO50 dostepne sg nastepujgce akcesoria:

Przewod przytaczeniowy (inne dlugosci na zapytanie):
. Kabel typu C (wtyk M12, wolny koniec przewodu)
1,5 m (nr. kat.: 13051)

3 m (nr. kat.: 13052)

10 m (nr. kat.: 11888)

. Kabel typu F (wtyk M12, gniazdo M12)
1,5 m (nr. kat.: 13178)
e 3 m(nr. kat.: 13363)

I0-Link:
. Narzedzie do parametryzacji USB 10-Link Master (nr.kat: 12987)
. Profinet IOL 8 Port Master (nr art.: 14137)

Ochrona przed wptywami srodowiska:
. Gumowa tuleja ochronna HE dla typu HEOQ50 (nr. kat.: 12524)

16
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16.1

16.2

Konserwacja i naprawa

Informacje ogélne

SEPP e

Naprawe i czyszczenie uktadu monitorowania drgahh moze wykonywac
wytgcznie upowazniony wykwalifikowany specjalista znajgcy przepisy be-
zpieczenstwa obowigzujgce podczas prac z elementami elektrycznymi!

Przed naprawa i czyszczeniem uktad monitorowania odtgczy¢ od napiecia za-
silania! Roztgczone urzgdzenia wtykowe nie mogq by¢ nigdy pod napieciem!

Uszkodzone przewody przytgczeniowe natychmiast wymienic!
Uszkodzony uktad monitorowania drgain musi by¢ wymieniony w catoscil!

Uktad monitorowania drgan HEO50 nie wymaga konserwaciji!

Tabela usterek

Usterka

Brak war-
tosci pomi-
arowej
(4-20 mA)

Styk
zatgczajacy
nie zatgcza

Bfedna
wartos¢
pomiarowa

Przyczyna

Nie skonfigurowano wyjscia analo-
gowego

Brak napiecia zasilania

Przerwanie przewodu przytgczenio-
wego

Uszkodzony bezpiecznik
Zamienione bieguny przytgcza

Uszkodzony ukfad monitorowania
drgan

Nie skonfigurowano styku
zatgczajgcego

Ustawiona btedna wartos¢ graniczna
Brak napiecia zasilania

Przerwanie na przytgczu
Uszkodzony bezpiecznik
Zamienione bieguny przytgcza
Uszkodzony uktad monitorowania

Zamontowany uktad monitorowania
drgan nie jest docisniety do powi-
erzchni montazowej

Uktad monitorowania drgan jest za-
montowany w nieprawidtowym
miejscu

Problemy z kompatybilnoscig elekt-
romagnetyczng

Tab. 5: Tabela usterek

Co nalezy zrobi¢
Skonfigurowaé wyjscie

Sprawdzi¢ zrodto napiecia i/albo przewod
zasilajacy
Wymieni¢ przewdd przytgczeniowy

Wymienic bezpiecznik
Prawidtowo podtgczy¢ bieguny przytgcza
Wymieni¢ uktad monitorowania drgan

Skonfigurowac styk zatgczajacy

Ustawi¢ prawidtowg wartos¢ granicznag

Sprawdzi¢ zrédto zasilania i/lub prze-
wody zasilajgce

Wymieni¢ przewdd przytgczeniowy
Wymieni¢ bezpiecznik

Prawidtowo podigczy¢ bieguny przytagcza
Wymieni¢ uktad monitorowania

Zamontowa¢ uktad monitorowania drgan
w taki sposob, aby doktadnie przylegat
do powierzchni montazowej

Zamontowac uktad monitorowania drgan
we wtasciwym miejscu

"Plan przytgczy / koncepcja uziemienia"
na stronie 14,
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Kodowanie HEO50

Seria HE

HEO050.

001

050 = czujnik drgan

Dopuszczenia

0=CE/IEC/UKCA/cULus
1=CE/IEC/UKCA/cULus +SIL1

[O-Link

0 = brak 10-Link
1 = 10-Link (alternatywna funkcja wyjscie 1)

Obudowa

0 = 1.4305 (V2A) z mocowaniem M8 x 8 mm,; skok gwintu 1,25 (standard)

1 = 1.4404 (V4A) z mocowaniem M8 x 8 mm; skok gwintu 1,25 mm
2 = 1.4462 stal nierdzewna Duplex z mocowaniem M8 x 8 mm; skok gwintu 1,25

mm

Parametryzacja oprogramowania (stan przy

dostawie)

Wyjscie 1 Wyjscie 2
001 = |O-Link -
012= - 4...20 mA ~0...8 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
013= - 4...20 mA ~0...10 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
002= - 4...20 mA ~0...16 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
014= - 4...20 mA ~0...20 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
003= - 4...20 mA ~0...25 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
004= - 4...20 mA ~0...32 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
005= - 4...20 mA ~0...50 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
006= - 4...20 mA ~0...64 mm/s, rms; 10 Hz ...1000 Hz
015= - 4..20mA~0...1g,rms; 10 Hz ...1000 Hz
016= - 4..20mA~0...2g, rms; 10 Hz ...1000 Hz
017= - 4..20mA ~0...4g,rms; 10 Hz ...1000 Hz
018= - 4..20mA ~0...6 g, rms; 10 Hz ...1000 Hz
019= - 4..20mA ~0...8 g, rms; 10 Hz ...1000 Hz
020= - 4..20mA ~0...10 g, rms; 10 Hz ...1000 Hz

Preferowana konfiguracja nie zostata wymieniona? Prosimy
o kontakt, abysmy mogli zaoferowac¢ rozwigzanie dostoso-
wane do Panstwa potrzeb.
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Transport, przechowywanie i utylizacja

Podczas transportu czujnik musi by¢ zabezpieczony przed szkodliwym wptywem srodowiska
oraz uszkodzeniami mechanicznymi odpowiednim opakowaniem.

Czujnika nie wolno przechowywac¢ w temperaturze otoczenia wykraczajgcej poza dopuszczalny
zakres temperatury roboczej.

Produkt zawiera elementy elektroniczne i nalezy go zutylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami
i ustawami.

Deklaracja zgodnosci UE i UK

Deklaracja zgodnosci Dyrektywy i normy
HAU_BER—EIektronik GmbH Dyrektywa UE Normy
Fabrikstrasse 6
D-72622 Nirtingen-Zizishausen 2014/30/EU EN 55011:2016
oswiadcza na wilasng odpowiedzialnos¢é, ze UKSI2016:1091 :21123(1);0
okreslone ponizej produkty, ktére obejmuje '
niniejsza deklaracja, spetniajg podstawowe EN 61000-6-3:2007
wymagania w zakresie bezpieczenstwa i + Al:2011
ochrony zdroyvia zawarte w podanych ponizej Uzupelniajacy: EN 61000-6-7:2015
dyrektywach i normach.

2011/65/EU EN IEC 63000:2018

- . UKSI 2012:3032

Linie produktéw

HEO050, HEO55

Podpis
Niirtingen, dnia 28.11.2024 . @mn((a(
Miejscowos$c i data Tobias Bronkal, wtasciciel zarzadzajacy
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