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. Vibrationshastighet (mm/s, rms)
. Vibrationsacceleration (g, rms)
. Vibrationsacceleration (g, peak)

. Temperatur (°C)

. Utgang 1: 10-Link eller
digital kopplingsutgang

. Utgéng 2: Analog stromutgang 4—-20 mA eller
digital kopplingsutgang

. Konfigurerbara frekvensintervall: 10—1 000 Hz
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Betriebsanleitung
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Bruksanvisning

Vibrationsvakt
typ HEO50

Utgava: 2024-05-24

OBS!
Innan produkten tas i drift maste du ha last igenom och forstatt bruksanvisningen.

Alla rattigheter, inklusive dversattningen, forbehalles.
Med reservation for andringar.

Vvand dig till tillverkaren om du har fragor:

HAUBER-Elektronik GmbH
FabrikstraRe 6

D-72622 Nurtingen
Germany

Tel.: +49 (0) 7022 / 21750-0
Fax: +49 (0) 7022 / 21750-50

info@hauber-elektronik.de
www.hauber-elektronik.de
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2.2

Séakerhetsinformation
Allmant

Sakerhetsanvisningarna ar till for att skydda personer och egendom mot skador och faror som
uppstar till foljd av ej avsedd anvandning, felaktig drift eller annan felaktig hantering av appara-
ter, sarskilt i explosionsfarliga omraden. Las darfor noga igenom bruksanvisningen innan du
borjar arbeta med produkten eller tar den i drift. Bruksanvisningen maste alltid finnas tillganglig
for driftspersonalen.

Kontrollera att all dokumentation &r tillganglig och fullstandig innan du tar produkten i drift eller
utfor andra arbeten pa produkten. Om du inte har fatt tillgang till en fullstandig dokumentation
eller om fler exemplar behévs kan en bestéllning goéras. Dokumentationen finns &ven tillganglig
pa andra sprak.

Produkten &r tillverkad med den senaste tekniken. Trots detta kan det inte uteslutas att produk-
ten utgor en fara for personer, maskiner och anlaggningar om den hanteras ovarsamt, anvands
for andra andamal &n det avsedda eller anvands/underhélls av personer som saknar korrekt ut-
bildning.

Alla personer pé foretaget som arbetar med uppstallning, drift och underhall av produkten
maste ha last igenom och forstatt bruksanvisningen.

Montering, demontering, installation och reparation av produkten far bara goras av auktoriser-
ade och uthildade personer som fatt aktuella instruktioner.

Symboler som anvands

Denna symbol anger elektrisk fara.

Denna symbol hanvisar till information som inte galler sakerheten.

& Denna symbol hanvisar till sdkerhetsrelevant information.

Bruksanvisningens giltighetsomrade

Bruksanvisningen for vibrationsvakt typ HE050 galler for alla varianter av HE050.
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Vibrationsvakt typ HE050

Vibrationsvakt typ HEO50 ar en sensor for matning av vibrationshastighet, vibrationsaccelera-
tion och temperatur. Den kan t.ex. anvandas for 6vervakning av absoluta lagervibrationer i mas-
kiner enligt standarden SS-EN ISO 10816. Den har féljande egenskaper.

. Tva fritt konfigurerbara utgéngar
. Utgang 1: 10-Link eller digital kopplingsutgang
. Utgang 2: Analog stromutgang (4—20 mA) eller digital kopplingsutgang

. Konfigurerbart frekvensintervall 10 Hz ... 1000 Hz. For alla tillgangliga frekvensintervall,
se "Frekvensintervall (Filterinstallningar)" pa sidan 13.
. Tillval fér funktionssakerhet SIL 1-godkannande

Avsedd anvéandning

Typ HEO50 &r uteslutande avsedd for méatning av mekaniska vibrationer och temperatur pa
maskiner och mekaniska anlaggningar. Den far endast anvandas enligt de specifikationer som
anges i databladet. Huvudsakliga anvandningsomraden: flaktar, ventilatorer, blasmaskiner,
elmotorer, pumpar, centrifuger, separatorer, generatorer, turbiner och liknande oscillerande me-
kaniska anlaggningar.

Om enheten inte anvands i enlighet med tillverkarens anvisningar kan det
skydd som enheten tillhandahaller férsamras.

Leveransomfattning

Foljande ingar i leveransen av alla varianter:

. vibrationsvakt
. dokumentation

Dokument och certifikat

Foljande dokument och certifikat for typ HEO50 kan lasas och laddas ned pa www.hauber-elekt-
ronik.de:

. cULus-certifikat

. EU-forsakran om éverensstammelse
. bruksanvisning

. IO-Link Description File
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Anvandningsomraden och exempel pa typskyltar

Kodning

C€
EC

[:lIS

LISTED

Funktionssa-
kerhet

Exempel pa
typskylt

HEO050.0.0.X.xXX

HEO050.1.0.X.XXX

HEO050.0.1.X.XxXx

HEO050.1.1.X.XXX

X X X X
SIL 1-klassning SIL 1-klassning
-— L
= HAUBER H-= nauser = HAUBER H-= Hauser
W ELEKTRONIK . ELEKTRONIK mm ELEKTRONIK W ELEKTRONIK
e o 12345 2 Type: HE05x.0.1.0.001 Q I0-Link Type: HE05x.1.1.0.001 © I0-Link
Jre 2 e s L 29e2 Sonare. 123456 2025 Somais. 123456 202 STLT
range: 16 mmis Measurement range: 16 mmis  [STL 1] Serialno. 123456, Serialno; 123456,
nge: 10..1000 Hz er T_MR:"%ED%D 1000 Hz e TT%; X Encosure Poaier Tf;b: X Enclosure
1PG6/67 Type 4X Enclosure
CEIEC &8 ®- 7| |CEIEC ¥ ®- 7| [CEIEC EE ®- X
- - S = -
Eq Proc. Cont. Eq Proc q
- S

www.hauber-elektronik de

GE
www.hauber-elektronik de

Tillampade standarder
En forteckning dver standarderna inklusive utgivningsdatum finns i EU-typintyget for vibrations-

vakten.

Anvisningar for giltighetsomradet cULus

Foljande anvisningar maste foljas for att installera enheten enligt UL/CSA/IEC-standard.

Elektriskt skydd

>p P

Enheterna méaste skyddas med sakringar, skyddsbrytare, éverhettningsskydd,
impedansbegransande kopplingar eller liknande anordningar for att det inte

ska uppsta en for hog uteffekt vid fel p& enheten. Skyddet maste tillampas pa
férsdrjnings- och kopplingsledningarna.

En lamplig skyddsbrytare for 30 V/3 A som uppfyller standarderna UL 489/CSA
(C22.2) No.5/IEC 60947-2 maste installeras i narheten av enheten.

En lamplig sékring som uppfyller standarderna UL 248/CSA (C22.2)
No.248/IEC 60127 maste installeras i narheten av enheten. Sakringen maste
ha utldsningsegenskapen trog "T".
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10 Tekniska data

10.1 Allméanna data

0 Mat- och frekvensintervallet kan stéllas in via 10-Link.

Métnoggrannhet:

Kalibreringspunkt:

Tvarkanslighet:

Frekvensintervall:

Maximal acceleration:
Livslangd:

Tabell 1: Allméanna data

=10 % (enligt SS-EN ISO 2954)
0,5 % vid kalibreringspunkten

utan 10-Link: 90 % matintervall vid 159,2 Hz
med IO-Link: 1 g (rms) vid 159,2 Hz

<5%

Valbart i intervallet fran 10 Hz till 1 000 Hz. Se aven Frekvensin-
tervall (Filterinstallningar), sidan 13.

+15¢9
10 &r




HAUBER-Elektronik GmbH

Elektriska data

Spanningsforsarjning:
Stromforbrukning (max.):

Stromforbrukning (max.)
utan kopplingskontakter:

Utgang Out 1 (stift 4)
Utgangssignal:
Utgang Out 2 (stift 2)
Utgangssignal:

Kopplingskontakter
Utgangssignal:
Elektriskt utférande:
Utgangsfunktion:

Kopplingsniva:

Strombelastningsformaga
per utgang:

Kortslutningsskydd:

Overbelastningstalig:

18-30 V DC*
700 mA
120 mA

|O-Link eller kopplingskontakt

4—-20 mA (proportionell mot méatintervallet) eller kopplingskon-
takt

Kopplingssignal
PNP
Slutkontakt/brytkontakt (low-active/high-active)

0V: Low
24 V: High
High-niva motsvarar forsérjningsspanning minus 2 V

100 mA (Out 1)
500 mA (Out 2)

ja*

ja*

* For att anvanda sensorn i enlighet med UL maste forsorjnings- och datakablarna vara sak-
rade med UL-godkand sakring.

Tabell 2: Elektriska data
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10.3 Vibrationsvaktens arbetsintervall

Arbetsintervallet &r oberoende av métintervallet. Det kan harledas frAn maxaccelerationen som
ar 15 g over alla frekvenser. Den maximalt méatbara vibrationshastigheten ges av formein

Umax = f Amax

For sinusformade vibrationer géller
amax

vmux - 27Tf

Fig. lvisar vibrationsvaktens arbetsintervall som begréansas av den maximalt matbara vibrati-
onshastigheten i mm/s, rms beroende pa frekvensen i Hz.

200
180
160
140
120
2 100
80
60
40

20 —

0
0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

1>

Fig. 1: Diagram 6ver arbetsintervall

1 Frekvens i Hz
2 Vibrationshastighet (mm/s, rms)
3 Vibrationsvaktens arbetsintervall

Avlasningsexempel:

Frekvens Maximalt méatbar vibrations-
(Hz2) hastighet
(mm/s, rms)
250 93,6
400 58,5
1000 23,4

Tabell 3: Avlasningsexempel arbetsomrade




HAUBER-Elektronik GmbH

10.4 Typisk frekvenskurva
2
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Fig. 2: Typisk frekvenskurva 10 Hz till 1 000 Hz
1 Frekvens i Hz
2 Forstarkning i dB

10.5 K&pans matt
72,50 N
- 62,50 10|
B 12,90 8
S - -
-~ _
| 0000 / “F\ CO,
@ _ 0000 ] \ ) 0| — | M)
aess IV \ =
) 1 \ i =
\_ \
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1 <> ) 3
4
Fig. 3: Kapa med M12-kontakt Alla matt i mm
1 Kontakt M12
2 NV24
3 Faste
4 Matriktning langs med fastaxeln

10
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10.6

11

Mekaniska data

0 Fler material och fasten finns i kapitel "Kodning HE050" pa sidan 18.

Kapans material: Rostfritt stal V2A, materialnr: 1.4305 (standard)
Faste: Nyckelvidd 24 (sexkant),

M8 x 8 mm

Stigning: 1,25 mm (standard)
Monteringssatt: staende/vertikal eller liggande/horisontell
Métriktning: Langs fastaxeln

Atdragningsmoment fér sen- 8 Nm
sor

Max. atdragningsmoment for 0,4 Nm
kontaktens M12-6verfalls-

mutter
Vikt: ca90g
Skyddsklass: | anslutet tillstand:

IP 66/67

typ 4X Enclosure

Produkten &r avsedd for utomhusanvandning

Omgivningstemperatur Ta:  -40°C < Ta<+80 °C
Méathuvudstemperatur Twm: -40°C<Tm<s+85°C

Max. luftfuktighet: 100 %
Tabell 4: Mekaniska data

Anslutningar

Kontakt, M12, 4-polig

Stift 1:
® © Stift 2:
Stift 3:

@ @
a Stift 4:

L+
Out 2
L-
Out1l

18-30 vV DC

4—-20 mA eller kopplingskontakt
0 V/IJORD (GND)

IO-Link eller kopplingskontakt

Hauber-kabel typ C och typ F &r l[amplig for vibrationsvakt HEO50. De har ledarfarger som en

vanlig anslutningskabel.

=1 / \

1>— BN

20— WH

30— BU
|
|

4?__ y BK

11
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12.1

12.2

12.3

12.4
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IO-Link Funktionsbeskrivning
Inledning

IO-Link ar den forsta, globalt standardiserade 10-tekniken (IEC 61131-9) for kommunikation
med saval sensorer som stalldon. Den effektiva punkt-till-punkt-kommunikationen baseras

pa sedan lange kand 3-ledaranslutning av sensor och stélldon utan ytterligare krav pa kabelma-
terialet. 10-Link &r alltsd ingen faltbuss, utan en evolutionar vidareutveckling av tidigare be-
prévad anslutningsteknik for sensorer och stalldon.

Via I0-Link kan data saval lasas som skrivas. For detta behdvs en 10-Link Master som kan
kbpas separat.

Tjansten installning av programvaruparametrar

Vi erbjuder framtagning och programmering av kundspecifika parameterinstallningar inom ra-
men for de alternativ som ndmns nedan. Vissa instéllningar av programvaruparametrar finns i
kapitel "Kodning HE050" pa sidan 18.

Allmanna data

Uppfyller kraven i standarden 10-Link System and Interface 1.1 (V.1.1.3)
Compliance IO-Link 1.1. Version 1.1.3/Package 2020

Alla parametrar och adresser finns utforligt listade i ett separat dokument om granssnittsbeskri-
vning, HAUBER-Elektronik tillhandahaller aven en 10-Description File (I0-DD) for 10-Link Mas-
tern (bada finns under Downloads pa& var Homepage). Detta kapitel ger en dversikt 6ver funktio-
nerna.

Mét- och processtorheter

Foéljande mét- och processtorheter kan hamtas l6pande med 10-Link.
- Effektivvarde for vibrationshastighet (0,01 mm/s, rms)
- Effektivvarde for vibrationsacceleration (0,01 g, rms)
- Toppvarde for vibrationsacceleration (0,01 g, rms)
- Temperatur (1 °C)
- Status for det interna sjalvtestet
- Feltillstand
- Tillstnd for alla kopplingssignaler

Utgangar

De bada utgangarna kan ha foljande tilldelning:

Utgang 1 fungerar som sensorns |0-Link-granssnitt nar sensorn ansluts till |O-Link Mastern. Al-
ternativt (om sensorn inte ansluts till IO-Link Mastern) kan utgang 1 forbli otilldelad eller fungera
som digital kopplingskontakt.

Utgang 2 kan antingen konfigureras som analogutgadng 4—20 mA, som kopplingskontakt eller
som "avaktiverad”. Analogsignalen kan ha samtliga matstorheter. Analogsignalens matintervall
kan véljas fritt inom ramen for det intervall som tillverkaren definierat.

12
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12.6

12.7

12.8

13
131

Kopplingssignal

| sensorn finns tva konfigurerbara kopplingssignaler (*fér- och huvudlarm”) fér varje mat- eller
processtorhet som kan fungera som utsignal via 10-Link eller ndgon av de bada utgangarna
som konfigurerats som kopplingskontakt.

Foljande installningar kan géras separat for varje kopplingssignal:

- Gransvarden (i resp. matstorhets enhet)

- Tidsférdréjning i ms (1-60 000 ms)

- Lage:
o 0: avaktiverad
o 1: larmfunktion (*Single point”). | det har Iaget ignoreras gransvarde 2.
o 2: Fonsterfunktion, dvs. signalen kopplar nar gransvéarde 2 underskrids.

- Hysteres:

o Beskriver kopplingsfordréjningen med avseende pa gransen. Denna uppgar
som standard till fast 2% och kan konfigureras fritt (0 K — 20 K) fér temperatu-
ren

Frekvensintervall (Filterinstéllningar)

Man kan vélja mellan fyra férdefinierade frekvensintervall:
0: 10-1 000 Hz

1: 10-500 Hz

2:10-100 Hz

3: 10-50 Hz

Maintenance Data

Foljande data &r bara tillgangliga via 10-Link och kan inte konfigureras pa utgangarna.
Réaknare

Det finns majlighet att konfigurera ett extra gransvérde per matstorhet (oberoende av tidigare
namnda kopplingssignaler). Det finns en raknare for detta gransvarde, som réknar antalet 6-
verskridelser samt en raknare som summerar 6verskridelsetiderna. Man kan konfigurera en 10-
Link Event for var och en av de bada raknarna som indikerar dverskridelse av det raknarvarde
som ska konfigureras.

Installation och driftsattning
Allmé&nna anvisningar

Installation och driftsattning av vibrationsvakten far endast utféras av en auktoriserad
fackman som ar fortrogen med de sakerhetsforeskrifter som galler vid hantering av
elektriska komponenter!

stérningar och mekaniska skador! Lokala foreskrifter och regler ska ovillkorli-

f Skydda anslutningskabeln och eventuella foérlangningskablar mot elektriska
gen foljas!

0 Anvand anslutningskabel maste vara avsedd for anvandningsomradet.

13
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13.2

Vi rekommenderar HAUBER-kabel typ C eller typ F. Mer information finns i
kapitlet "Tillbehér” pa sidan 16.

Kopplingsschema/jordningskoncept

Jordningsslingor hor till de vanligaste problemen vid méatanordningar med kansliga sensorer. De
uppstar genom odnskade potentialskillnader i stromkretsen mellan sensorn och utvarderingsen-
heten.

0 Kontrollera att jordningen ar séker ur elsakerhetssynpunkt.

Jordningskonceptet foreskriver att sensorkabelns skarm ar elektriskt ansluten till sensorns kapa
via den rafflade muttern och ligger pa jordpotential vid utvarderingsenheten resp. kopplings-
skapet. Vid langa kablar &r det lampligt att koppla bort skarmen vid utvarderingsenheten (4) for
att undvika transienta strdmmar via skarmen.

L

3 L
1
4 2
Fig. 4: Standard Jordningskoncept
1 Maskinjordning
2 Utvarderingsenhet (méatinstrument, PLC, 10-Link Master ...)
3 Kabelskarm
4 Utvarderingsenhetens jordpotential

14
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14.2

Montering och demontering
Allménna anvisningar

Monterings- och demonteringsarbeten pa och med vibrationsvakten far bara utforas av auktori-
serad fackman som ar val fortrogen med de sékerhetsforeskrifter som géaller vid hantering av
elektriska komponenter!

Vibrationsvaktens kapa méste vara jordad via fastet — via monteringsytans
maskinjordning eller via separat skyddsledare (PE)!

Fastsattning av vibrationsvakten p& monteringsytan

Forutsattningar

. Monteringsytan &r ren och plan, dvs. fri fran farg, rost etc.
. Vibrationsvaktens mathuvudyta maste ligga an plant mot monteringsytan.
Verktyg

. Skruvnyckel, NV 24

Arbetsmoment och anvisningar

. Skruva fast vibrationsvakten friktionssakert i monteringsytans ganghal med skruvnyckel.
Atdragningsmomentet ska vara 8 Nm.
. Atdragningsmomentet for kontaktens M12-dverfallsmutter fér inte dverskrida 0,4 Nm.

For att erhalla exakta matvarden maste vibrationsvakten fastas friktionssakert
pa monteringsytan!

Hjalpkonstruktioner for fastsattning ska undvikas! Om detta inte gar att undvika
ska de vara sa stela som mojligt!

Jordningsslingor hor till de vanligaste problemen vid méatanordningar med
kansliga sensorer. De uppstar genom o6nskade potentialskillnader i stromkret-
sen mellan sensorn och utvarderingsenheten. Vi rekommenderar vart Kopp-
lingsschemal/jordningskonceptsom motatgard.

Kontrollera att jordningen &r séker ur elsakerhetssynpunkt.

15
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15 Tillboehor
Foljande tillbehor finns till vibrationsvakt typ HE050.

Anslutningskabel (andra langder finns vid forfragan):
. Kabel typ C (M12-kontakt pa fri kabelande)

* 1,5m (art.-nr: 13051)

3 m (art.-nr: 13052)

*+ 10 m (art.-nr: 11888)

. Kabel typ F (M12-kontakt pa M12-uttag)
« 1,5m (art.-nr: 13187)
+ 3 m (art.-nr: 13363)

[O-Link:
. USB IO-Link Master verktyg for parameterinstallining (art.-nr: 12987)

Skydd mot miljopaverkan:
. HE-gummidamask fér typ HEO50 (art.-nr: 12524)

16
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Reparations- och rengoringsarbeten pa vibrationsvakten far endast utféras av
en auktoriserad fackman som ar fértrogen med de sékerhetsforeskrifter som
géller vid hantering av elektriska komponenter!

Bryt forsorjningsspanningen till vibrationsvakten innan reparations- och rengo-
ringsarbeten utfors! Frankopplade insticksanslutningar maste alltid vara span-

Byt genast defekt anslutningskabel !

En defekt vibrationsvakt maste bytas ut i sin helhet!

Vibrationsvakten HE050 &r underhallsfri!

16 Underhall och reparation
16.1 Allménna anvisningar

A

(/2

== ningslosa!
16.2 Felsdkningstabell

Fel

Inget matvéarde

(4-20 mA)

Kopplingskon-
takten kopplar
inte

Felaktigt
matvarde

Orsak
Ingen analogutgdng konfigurerad

Ingen forsdrjningsspanning

Brott pa anslutningskabeln
Defekt sakring

Anslutningen har felaktig polning
Vibrationsvakt defekt

Ingen kopplingskontakt konfigure-
rad

Felaktigt gransvéarde installt

Ingen forsorjningsspanning

Avbrott i anslutningen

Defekt sakring

Anslutningen har felaktig polning
Vakten ar defekt

Vibrationsvakten ar inte monterad
pa ett friktionssakert satt

Vibrationsvakten ar monterad pa
fel stélle

EMC-problem

Tabell 5: Felstkningstabell

Atgérd
Konfigurera utgang

Kontrollera spanningskallan och/eller
matarledningen

Byt anslutningskabeln

Byt sékringen

Korrigera anslutningens polningen
Byt vibrationsvakten

Konfigurera kopplingskontakt

Stall in korrekt gransvarde

Kontrollera spanningskallan och/eller
matarledningen

Byt anslutningskabeln
Byt sékringen
Korrigera anslutningens polningen

Byt ut vakten
Montera vibrationsvakten friktionssakert

Montera vibrationsvakten pa ratt stalle

"Kopplingsschema/jordningskoncept"
pa sidan 14.
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17

Kodning HEO50

HE-serien

HEO050. | 0.

001

050 = Vibrationssensor

Godkannanden

0=CE/IEC/UKCA/cULus
1=CE/IEC/UKCA/cULus

10-Link

+SIL1

0 =ingen |O-Link
1 = 10-Link (alternativ funktio

Kapa

n utgang 1)

0 =1.4305 (V2A) med M8 x 8 mm-faste; stigning 1,25 (standard)
1 =1.4404 (V4A) med M8 x 8 mm-faste; stigning 1,25 mm
2 = 1.4462 rostfritt Duplex-stal med M8 x 8 mm-faste; stigning 1,25 mm

Instéllning av programvaruparametrarna (le-

veranstillstand)

Utgang 1
001 = IO-Link
012= -
013= -
002= -
014= -
003= -
004= -
005= -
006 = -
015= -
016= -
017= -
018= -
019= -
020= -

Utgang 2

4-20 mA ~ 0-8 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-10 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-16 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-20 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-25 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-32 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-50 mm/s, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-64 mm/s, rms; 10—-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-1 g, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-2 g, rms; 10—1 000 Hz
4-20 mA ~ 0—4 g, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-6 g, rms; 10-1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-8 g, rms; 10—1 000 Hz
4-20 mA ~ 0-10 g, rms; 10-1 000 Hz

Finns inte dnskad konfiguration i listan? Kontakta oss, vi kan

erbjuda en

kundspecifik 16sning.
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18 Transport, lagring och avfallshantering
Sensorn maste skyddas mot skadlig paverkan frdn omgivningen och mekaniska skador under
transporten med hjélp av en lamplig férpackning.

Sensorn far inte lagras i omgivningstemperaturer som ligger utanfor den tillatna driftstemperatu-
ren.

Produkten innehaller elektroniska komponenter och maste tas om hand i enlighet med lokala
foreskrifter och lagar fér avfallshantering.

19 Forsakran om Overensstammelse for EU och Storbritannien
Foérsakran om dverensstammelse Riktlinjer och standarder
HAUBER-Elektronik GmbH EU-direktiv Standarder
FabrikstralRe 6
D-72622 Nurtingen-Zizishausen 2014/30/EU EN 55011:2016
forklarar under ensamt ansvar att de nedan UKSI 2016:1091 +A1:2'g(l)go
listade produkterna och som denna deklaration +ALL
avser uppfyller de grundlaggande kraven pa EN 61000-6-3:2007
séakerhet och hilsa i nedanstende direktiv och +Al:2011
standarder. Kompletterande: EN 61000-6-7:2015
Produktseri 2011/65/EU EN IEC 63000:2018

rodukiserier UKSI 2012:3032

HEO50, HEO0S55

Underskrift

Nirtingen, den 24.05.2024 @mﬂ ((av(

Ort och datum Tobias Bronkal, &gare och vd
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